
اه 	 لانروژ 	و	 اه 	 سنارفنک 	 تلااقم 	 یصصخت 	 رشان 	-	 اکیلیویس
اکیلیویس 	 رد 	 هلاقم 	 تبث 	 یهاوگ

CIVILICA.com

: هلاقم 	 ناونع
GMDH	Type	Neural	Networks	and	Their	Application	to	the	Identification	of	the	Inverse	Kinematics	Equations	of

(Robotic	Manipulators	(RESEARCH	NOTE

: راشتنا 	 لحم
(1384 :	 لاس )	2	 هرامش ,	 18	 هرود ,	 یسدنهم 	 یللملا 	 نیب 	 همانهام

9 :	 هلاقم 	 لصا 	 تاحفص 	 دادعت

: ناگدنسیون
Ahmad	Bagheri	-	Mechanical	Engineering,	University	of	Guilan

A.	R.	Khoobkar	-	Mechanical	Engineering,	University	of	Guilan

A.	S.	Siavash	-	Mechanical	Engineering,	University	of	Guilan

N.	Narimanzadeh	-	,	The	University	of	Guilan

: هلاقم 	 هصلاخ
: یدیلک 	 تاملک

GMDH,	Neural	Networks,	Inverse	Kinematics,	Puma۷۶۰

: اکیلیویس 	 هاگیاپ 	 رد 	 هلاقم 	 تباث 	 کنیل
https://civilica.com/doc/1416308

https://civilica.com/doc/1416308

